
1. 概述
   

       DH827 是具有自适应功能的双输出齿轮传感器，主要用于自动化齿轮传感以及其他速度传
感，器件是开漏输出，

数据手册

1

双通道霍尔齿轮传感器 DH827

DH827 片上含有两组独立的霍尔齿轮传感器电路，每组电路含一个 10位 ADC以及逻辑采

样保持电路，独立的 4位 ADC保证了稳定的迟滞，电路没有斩波延迟，采用单个霍尔版，从而消

除了器件和齿轮间对准问题。磁场偏置范围可达-500Gs到 4000Gs。

当信号被采样时，逻辑电路判断磁场增加还是减少，当磁场达到最大值，开始减小，并减

少到一定值时，输出变低；相反，当磁场达到最小值，开始变大，并增加到一定值时，输出变高。

两组传感器电路的霍尔版中心距离 1.2mm，可以提供带相位差的速度输出信号。

2. 特点

 片上集成霍尔传感器

 霍尔版中心距离 1.2mm，双路输出

 输出短路保护

 自我调整磁场范围

 零速检测

 不含斩波电路，电路可高速工作

3. 应用

 齿轮传感器

 线性编码器

 方向检测

 旋转编码器

4. 典型应用图

DH827
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内部设有输出短路保护电路。
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5. 内部功能模块图

6. 管脚描述

管脚名称 管脚顺序 P/I/O 功能

VDD 1 P 电源

Output1 2 O 输出 1

Output2 3 O 输出 2

GND 4 P 地
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7. 电学特性

参数 符号 测试条件 最小值 典型值 最大值 单位

工作电压 VDD 4.5 - 24 V

工作电流 IDD VDD = 5V~24V 1.0 - 6 mA

漏电流 ILEAK VDD = 5V~24V - - 10 uA

输出电流 IOUT - - - 25 mA

输出饱和压降 VSAT V DD = 12V, IOUT= 25mA - - 600 mV

输出短路保护电流 IFAULT - 50 150 mA

输出上升时间 TR VDD=12V R1=880Ω C1=20pf - 400 nS

输出下降时间 TF VDD=12V R1=880Ω C1=20pf - 400 nS

工作带宽 BW - - 15 kHz

8. 磁场特性

参数 符号 最小值 典型值 最大值 单位

背磁偏置范围 BBIAS -300 - 4000 高斯

线性范围（VDD = 12V） 50 - 500 高斯

磁滞 BHYS 18 35 100 高斯

9. 应用图例
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